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(57) Abstract: The device for determining the position of the rotor in an electric motor comprises a detector (2), which is mounted 
on the electric motor (1) and which is sensitive to the passage of the rotor through a reference position, and comprises a phase-locking 
loop (3, 4, 5, 6), which can be synchronized with the output signal of the detector and which furnishes an output signal representative 
of the position of the rotor. The moments when the rotor passes through a reference position are detected, the period of the oscillator 
(5) is adapted in such a manner that the reference position passages occur at a predetermined phase of the oscillator (5), and the 
position of the rotor is derived from the oscillation of the oscillator (5) between the reference position passages. 

[Fortsetzung auf der nachsten Seite] 



WO 2005/060069 A2 1 Hill IIIIIIll II Blfll Hill Hill llfll IUI 1 1! Ill IEEI! IIH1 lllll IHil llll lllfin IIII III! [Ill 



TN, TR, TT, TZ, UA, UG, US, UZ, VC, VN, YU, ZA, ZM, 
ZW. 

(84) Bestimmungsstaaten (soweit nicht anders angegeben, fur 
jede verfugbare regionale Schutzrechtsart): ARIPO (BW, 
GH, GM, KE, LS, MW, MZ, NA, SD, SL, SZ, TZ, UG, 
ZM, ZW), eurasisches (AM, AZ, BY, KG, KZ, MD, RU, 
TJ, TM), europaisches (AT, BE, BG, CH, CY, CZ, DE, DK, 
EE, ES, FI, FR, GB, GR, HU, IE, IS, IT, LT, LU, MC, NL, 
PL, PT, RO, SE, SI, SK, TR), OAPI (BF, BJ, CF, CG, CI, 
CM, GA, GN, GQ, GW, ML, MR, NE, SN, TD, TG). 

Erklarung gemaB Regel 4.17: 

— hinsichtlich der Berechtigung des Anmelders, ein Patent zu 
beantragen und zu erhalten (Regel 4,17 Ziffer ii) fiir die 
folgenden Bestimmungsstaaten AE, AG, AL, AM, AT, AU, 
AZ, BA, BB, BG, BR, BW, BY, BZ, CA, CH, CN, CO, CR, 
CU, CZ, DK, DM, DZ, EC, EE, EG, ES, El, GB, GD, GE, 
GH, GM, HR, HU, ID, IL, IN, IS, JP, KE, KG, KP, KR, KZ, 



LC, LK, LR, LS, LT, LU, LV, MA, MD, MG, MK, MN, MW, 
MX, MZ, NA, Nl, NO, NZ, OM, PG, PH, PL, PT, RO, RU, 
SC, SD, SE, SG, SK, SL, SY, TJ, TM, TN, TR, TT, TZ, UA, 
UG, UZ, VC, VN, YU, ZA, ZM, ZW, ARIPO Patent (BW, GH, 
GM, KE, LS, MW, MZ, NA, SD, SL, SZ, TZ, UG, ZM, ZW), 
eurasisches Patent (AM, AZ, BY, KG, KZ, MD, RU, TJ, TM), 
europaisches Patent (AT, BE, BG, CH, CY, CZ, DE, DK, EE, 
ES, El, ER, GB, GR, HU, IE, IS, IT, LT, LU, MC, NL, PL, 
PT, RO, SE, SI, SK, TR), OAPI Patent (BF, BJ, CF, CG, CI, 
CM, GA, GN, GQ, GW, ML, MR, NE, SN, TD, TG) 

Veroflentlicht: 

— ohne internal ionalen Recherchenbericht und erneut zu ver- 
djfentlichen nach Erhalt des Berichts 

Zur Erklarung der Zweibuchstaben- Codes und der anderen Ab- 
kurzungen wird auf die Erkldrungen ("Guidance Notes on Co- 
des and Abbreviations") am Anfang jeder reguldren Ausgabe der 
PCT-Gazette verwiesen. 



(57) Zusammenfassung: Bestimmung der Rotorlage in einem Elektromotor Vorrichtung zur Bestimmung der Rotorlage in ei- 
nem Elektromotor umfasst einen am Elektromotor ( 1) angeordneten, fur den Durchgang des Rotors durch eine Referenzlage emp- 
findlichen Detektor (2) und einem auf das Ausgangssignal des Detektors synchronisierbaren Phasenregelkreis (3, 4, 5, 6), der ein fur 
die Lage des Rotors representatives Ausgangssignal lieferL Die Zeitpunkte von Durchgangen des Rotors durch eine Referenzlage 
werden erfasst, die Periode des Oszillators (5) wind so angepasst, dass die Referenzlagendurchgange zu einer vorgegebenen Phase 
des Oszillators (5) stattfinden; und die Rotorlage wird zwischen den Referenzlagendurchgangen aus der Schwingung des Oszillators 
(5) abgeleiteL 



